


... durch seitliche Zusatztische

... durch Rutsche und / oder 
Handwagen

FLEXIBLE 
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MÖGLICHKEITEN

IDEAL ZUR AUTOMATISIERUNG VON 
MANUELLEN ARBEITSSCHRITTEN MIT 
HOHEM WIEDERHOLUNGSGRAD.

VORTEILE AUTOMATISIERTER ARBEITSPROZESSE:

• Reduzierung manueller Tätigkeiten
• Steigerung der Auslastung und Produktivität
• �H�×�æ�«�Ã�«�˜�Ú�ê�Ä�£�‘�”�˜�Þ�‘�A�•�æ�˜�Ú�«�•�½�	�ê�Þ�Þ�˜�Þ
• Erhöhung der Flexibilität
• Reduzierung der Kosten
• Steigerung der Arbeits- und Prozesssicherheit

Unterschiedliche 
Greifervarianten zum 
sicheren Handling der 
Bauteile

Verschiedene Cobot-Modelle einsetzbar
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Materialbereitstellung 
oder Vorrichtungen für 
Bearbeitungsprozesse

Variable Platzierung 
des Roboters

Abschließbarer Unterbau für 
Robotersteuerung und ggf. 
weitere Elektronik

MÖGLICHE 
GREIFERVARIANTEN: 

2-Finger, 3-Finger, Magnet, 
Sauger, Spannsystem, 

Doppelgreifer
(für Roh- und Fertigteil)

OPTIONEN ZUR 
ZUFÜHRUNG / ENTNAHME:

Arbeitsplatte, Ablagetisch, 
Bauteilwagen, Palette, Kiste,

Rutsche, Schublade,
Transportband, Vereinzeler

Einsatzmöglichkeiten: • Bestückung von Lasersystemen
• Bestückung von Werkzeugmaschinen
• Handling-Applikationen
• Palettieraufgaben
• Schweißapplikationen
• Montageaufgaben


